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Introduccié

Aquesta memoria recull la informacioé de U'activitat docent de U'Escola d’aprenents al llarg

del curs académic 2022/2023, aixi como altres activitats formatives.

Amb qix0 es persegueix l'objectiu de comptar amb un document Unic que reculli els
resultats del curs finalitzat i que mes endavant servird com a base per la valoracié de la

consecucio dels objectius plasmats a la Programacié General Anual.

Informacié general del centre

Denominacio: Escola d’Aprenents SEAT

Direccié: Passeig de la Zona Franca, 53-55
08038 Barcelona

Teléfon: 93 402 88 06

Correu electronic: escola.aprenents@seat.es

Pagina web: https://aprendices.seatformacion.com/

Composicio de UEquip Directiu

Director: Ismael Lara Dominguez

Cap d’Estudis: Lorena Sdnchez Santiago



Rendiment académic

El guadre mostra el rendiment académic dels alumnes per cicle formatiu com a resultat de
Uavaluacid final realitzada al juny de 2023. Es consolida els rendiments en els cicles

formatius.

2022 |2021| 2020
Exit

crps r 27 " 378 15 363 96%  92%  89%
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Absentisme i abandonament

Absentismes per CFP i curs:

2022-23 | 2021-22 | 2020-21

TOTAL
CFPS 1° 338 22.963 197 24.742 1.47% 0,80% 112%  176%  1,28%
Mecatrnica 2 7 " 12727 7 532 " 29290 1,39% 1,82% 1.69% 269% 7.61%
industrial 3° 166 9.696 884 28.704 1.71% 3.08% 273% 227% 2,80%
BRES 1° 242 11.370 184 13.305 2.13% 1,38% 173%  276% 2,06%
Auvtomatitzacio i
robotica 2 297 7.462 1.086 15.932 3,98% 6.81% 591% 267% 334%
incustrial 3 36 3.168 155 15.264 1,14% 1,01% 1,03% 980% 509%
=t 1° 300 11.685 209 12.990 2.57% 161% 2,06% 412% 273%
Programccic de
A —— 20 69 5.940 179 12.441 1,16% 1,44% 135% 3,30% 415%
fabricacio 3 17 4.344 175 14.088 0,39% 1,24% 1,04% 234% 2.84%
1° B B _ B - - - 219% -
CFPS
Avtomocis 2 565 8.203 735 13.520 6.89% 5.44% 5,64% - 6,87%
mociio
30 . B ; . - - - 3,05% -
GLOBAL
TOTAL 2.207 97.558 4,335 180.276 2.28% 2.46% 2.35% 3.03% 3.82%

L’index global d’absentisme ha baixat a un 2.35% des del 3,03% del darrer curs. Son xifres

positives.

Pel que fa a la formacidé reglada, trobem la desviacié més gran al grup de 2on Automocié
amb un index del 6,98%, el motiu ha sigut dos alumnes que han tingut una baixa de llarga
duracié causats el primer per una malaltia pulmonar y el segon amb un problema amb el
lligament creuat. El seguent grup el de 2on d’Automatitzacié amb un index del 6.81% també
causat per una baixa de llarga duracié perd en aquest cas a pogut continuar amb les

classes teoriques. Esta pendent d’'una operacié y recuperacio posteriorment.

En general 'absentisme es pot valorar com a acceptable, ja que en cap cas es produeixen
absentismes que no tinguin una justificacid, ja sigui médica o d’altre tipus considerades com

a valides en 'entorn laboral.



Abandonament per, curs i total:

CFPS ir 3

Mecatronica 2n -

Industrial 3r -
TOTAL 3

Al llarg del curs hem tingut 3 baixes.

La baixa s’ha produit en el grup de 1r. de Mecatronica industrial. La primera baixa va ser a

Uoctubre y les altres dues al novembre, totes de forma voluntdria i per desinterés en els
estudis.



index graduacions

CFPS Alumnes matriculats: 30
Mecatronica Alumnes avaluats: 27
industrial Alumnes promocionen: 17
CFPS Alumnes matriculats: 15
Automatitzaciéi Alumnes avaluats: 15
robotica industr. Alumnes promocionen: 12
CFPS Alumnes matriculats: 15
Programacié de Alumnes avaluats: 15
la produccié en .
. .. Alumnes promocionen: 10
fabric. mecanica
Total Promocionen 39
CFPS Alumnes matriculats: 25
Mecatronica Alumnes avaluats: 25
industrial Alumnes promocionen: 24
CFPS Alumnes matriculats: 14
Automatitzaciéi Alumnes avaluats: 14
robotica industr. Alumnes promocionen: 14
CFPS Alumnes matriculats: N
Programacié de Alumnes avaluats: 1
la produccié en .
. .. Alumnes promocionen: "
fabric. mecanica
CFPS Alumnes matriculats: 13
.. Alumnes avaluats: 13
Automocio .
Alumnes promocionen: 13
Total Promocionen 62



CFPS Alumnes matriculats: 25
.. . . Alumnes avaluats: 25

Mecatronica industrial .
Alumnes promocionen: 25
Al triculats: 12

CFPS Automatitzacio i vmnes matricuiats

.. Alumnes avaluats: 12

robotica industr. .
Alumnes promocionen: 10
CFPS Alumnes matriculats: 12

P i6 de l
rogrur.n'uao € .u Alumnes avaluats: 12
produccio6 en fabric.

mecénica Alumnes promocionen: 12
Totalingressen a SEAT L7




index incorporacié de dones

El percentatge segons el sexe d’incorporacié de 'alumnat a 'Escola d’Aprenents SEAT

durant U'any 2022/2023 ha estat el segient:

2022 2021 2020 2019

Totalplaces 60  100% 100% 100% 100%
Homes 54 90% 92% 93.4% 878%
dones 6 10% 8% 6,6% 122%

En aquest curs es van incorporar 6 dones, aixo representa un percentatge del 10%
respecte al total de noves incorporacions, un petit augment respecte ['any anterior. Tot i
els esforgos per donar importancia a la incorporacié de dones al nostre programa, no

aconseguim millorar Uinteres de les noies envers els cicles de cardcter industrial.



Treball per projectes (ABP)

Com a participants en el programa Activa FP del departament d’Educacio, al llarg

d’aqguest curs hem continuant treballant en alguns del nostres moduls i mateéries.

Aquest any continuem implementat la nostre plantilla per al professorat y 'alumne

desglossada en el sis passos seguents:
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6. Avaluacié. Sigouckon S G

Status projectes

Els projectes iniciats i/ treballats durant U'any 2022/2023 son els segUents:

/ Formula Student

/ Catskills

/Innovas



Projecte Formula Student

El projecte consisteix en el redisseny i fabricacid de peces
¢Enqueé mecanitzades, ja sigui en maquines convencionals o CNC, per la
consisteix? construccié d’un vehicle de F1 eléctric per la UPC.
Participants Alumnes de 2° de PPFM
Tutor /

Sergi Olmos i Gerard Maside
Col-laborador d

Il-lustracio: Vehicle eléctric CAT15x
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CatSkills

Premi CatSkills

Categories Robotica Colaborativa

/ El campionat de Catalunya de formacié professional, que es
celebra cada dos anys, permet mostrar les habilitats i les
competéncies professionals dels alumnes de les diferents
escoles que es presenten arreu del territori catala.

¢En que

steix? / Les proves estan inspirades en les descripcions técniques que
consisteix?

regeixen la competicié internacional WorldSkills Competition.

/ Esforg extra enimplicar-se amb el projecte compaginant el seu
treball a la fabrica.

Participants Escola d’Aprenents SEAT

Enllac

Durant aquest curs la parella formada per Marc Pérez i Victor Capilla, alumnes en
Automatitzacié i Robotica Industrial van guanyar la Catskills en la modalitat de Robotica

Colaborativa, el que permetra continuar amb la segUent fase del projecte, la Spainskills.

Ainicis d’aquet curs van plantejar les jornades de entrenament per la competicié que va fer
a les instal'lacions d’Universal Robots, a Barcelona.. La competicié son tres proves
relacionades amb operacions relacionades amb la robotica colaborativa com pick&place,
paletizatge o trajectories. Els nostres alumnes van guanyar la medalla d'or representant a

Catalunya.
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Els nostres representants durant la competicid

Premi CatSkills

Categories Skill 4 Mecatronica

/ El campionat de Catalunya de formacid professional, que es
celebra cada dos anys, permet mostrar les habilitats i les
competencies professionals dels alumnes de les diferents
escoles que es presenten arreu del territori catala.

¢Enque / Les proves estan inspirades en les descripcions técniques que
consisteix? regeixen la competicié internacional EuroSkills i WorldSkills
Competition.

/ Esforg extra enimplicar-se amb el projecte compaginant el seu
treball a la fabrica.

Participants Escola d’Aprenents SEAT

Enllac

Durant aquest curs la parella formada per Alex Doncel Guerra i Axel Tudela Sénchez,
alumnes de Mecatronica Industrial van quedar a segona posicié de la competicié Catskills

a la modalitat de Mecatronica.



Tot comencar el curs 2021-22 es van plantejar les jornades de entrenament per la

competicid, on van participar el alumnes al Institut Narcis Xifra i Masmitja.

La competicié disposa de tres proves amb dues les maquetes FESTO MPS, “Distribucid” i
“Classificacié”. Durant la primera prova es va fer el muntatge i connexié de la maqueta de
“Classificacié”. A la segona, es va fer 'assemblatge de les estacions de “Classificacié” i
“Distribucié”. Al'Ultima prova, la programacié i simulacid de les estacions de “Classificacié”

i “Distribucidé”, per a la posada en marxa del funcionament del conjunt.
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Jornades de Catskill de Mecatronica 2023 al Institut Narcis Xifra i Masmitja



Desenvolupament d’un vehicle de control remot amb la

capacitat per a desplacar-se per les diferents electrovies

Projecte .. . .
aéries per transportar carroseries i poder controlar U'estat
d’aquestes.
/ Permet realitzar un manteniment preventiu en zones
productives de la fabrica.
/ Visualitza Uestat dels carrils de les electrovies amb dos
Status cdmeres conectades per wifi.
/ El control es realitzard amb un arduino i tot l'equip necesari pel
control remot i el control.
. . Alumne de 2n en ARl amb l'ajuda de companys d’altres arees i
Participants
del departament de muntatge.
Tutor /
Marc Pérez Barrientos
Col:laborador

Col-laboracié Manteniment T-8

Que és?

El projecte sorgeix com a col-laboracié entre el taller 8 de Martorelli l'Escola d'Aprenents
de SEAT per donar solucié a una avaria ocorreguda en un dels tunels de ceres del taller, a

causa de les altes temperatures que s'assoleixen.

El projecte consisteix en el desenvolupament d“un vehicle a control remot amb capacitat
per desplagar-se a través d“electrovies aéries per a transport de carrosseries. Compta
amb dues cmeres per revisar l'estat dels dos costats de l'electrovia, permetent fer un
manteniment preventiu de les electrovies en zones de dificil accés o que no hi pot accedir
un operari, per poder visualitzar defectes o deterioraments que puguin ocasionar una
avaria. El control es fa mitjangant una App mobil des d'on es pot controlar el sentit de
moviment del vehicle, l'orientacio de les cameres o visualitzar la transmissid de video en

directe.
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Queé té el teu projecte excepcional?

El projecte permet realitzar un manteniment preventiu a les electrovies aéries de
transport de carrosseries, ubicades al taller 8 de Martorell, on es realitza el muntatge dels
cotxes. Principalment, s'utilitza per poder visualitzar 'estat de les electrovies dins de la
instal-lacié del tunel de ceres, on no es pot accedir facilment i és complicat fer una

inspeccid visual.

Diseny i estructura

Quina tecnologiaq, meétode o procés utilitza?

El vehicle esta construit sobre una estructura de metacrilat en forma de C, per poder
desplacar-se através de 'electrovia sense col-lisionar amb les estructures i dispositius que
es trobin a la instal:lacid, com sensors o caixes de connexions. El control es realitza
mitjongant un microcontrolador ESP32, juntament amb un Arduino Micro que
funciona d'esclau per dividir les diferents tasques a realitzar entre tots dos
microcontroladors. El vehicle es desplaga mitjangant dos motors controlats mitjangant el
Driver L298N que permet ajustar la velocitat i sentit de gir. Es pot col:locar a qualsevol tram
de l'electrovia de manera senzilla i rapida, i és capag de moure's a través de trams corbs.
Per poder visualitzar l'estat de les electrovies, s'utilitzen dues ESP32-CAM, col-locades
sobre un capcal mobil format per 2 servomotors que permeten moure la cdmera a l'eix X i
Y.

El control de vehicle es fa mitjancant una App mobil des d'on es poden enviar ordres



mitjangant comunicacié Bluetooth al controlador ESP32 i visualitzar la transmissié en viu de
les cmeres mitjangant connexid Wi-Fi. Segons les proves realitzades, el control del vehicle

es pot fer fins a una distancia d'aproximadament 40 metres.

ey

AT s

Camaral | | i Camara 2

Interfag d’usuari

Quines possibles aplicacions té per a SEAT/Grup VW?

L'objectiu del projecte és implementar un manteniment preventiu per revisar visualment
mitjangant cameres l'estat de les electrovies, en aquells trams on no es pot accedir

facilment i és complicat poder fer una inspeccié visual.

D'aguesta manera, es pretén evitar possibles avaries o fallades que podrien ocasionar
interrupcions a la produccié. En detectar de manera primerenca qualsevol defecte o
deteriorament a les electrovies, es podran prendre mesures correctives abans que es
converteixin en problemes més grans, evitant aixi aturades en la produccid i optimitzant

l'eficiencia del procés de transport de carrosseries.

Implementacié de propostes de millora
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El nostre objectiu principal és continuar amb U'adaptacié a l‘entorn canviant i competitiu
actual i preparar els nostres alumnes per els reptes de futur, principalment en el camp de

la indUstria 4.0, digitalitzacio i amb tot el procés que implica el canvi al vehicle eléectric.

A partir d’ara continuarem desenvolupant el contingut dels cursos de formacié continua
d’especialitzacié oferint als nostres aprenents una formacié de mdxima qualitat i
proporcionant-los una titulacié que aporti garanties d’éxit en la seva integracié en el

mercat laboral.

Continuem amb els seminaris relacionals, tant per l'equip de professors, com per a tots els
nostres alumnes. Aquest programa estd pensat per dotar als nostres alumnes d’eines en el
camp de les relacions personals, eines per ajudar-los a establir amb éxit les relacions amb
els diferents perfils de persones que poden trobar en el seuinici a 'escolai en les diferents

incorporacions a '’empresa, primer com a aprenents i posteriorment com a operaris.

En el cas de l'equip docent la finalitat d’aquest seminaris es la de continuar en la tasca de
millora de U'activitat pedagogicailarelacié amb la resta de membres de 'equip. En aquest
any també hem volgut donar-li eines als professors per dinamitzar les classes de tutoria,

una assignatura nova dintre del curriculum.



Diligéncia d’aprovacioé de la Meméria Anuval

Barcelona, 08 de setembre de 2023

Aquest document ha estat supervisat i aprovat per la Direccié del Centre.

—

—

Isthael Lara Dominguez Lorena Sdnchez Santiago

Director Cap d’ Estudis
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